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min ξ  
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 AQ 0 
�� Q ���� B ����� n+1 ��������� ���������

�� Q=D+ATX �� D ������ n+1 ��������� X 	���

��������� �[S2001]P.122 � 13� � 18�  
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��[Q2000]�[S2001]� B ������������� ���������

����������  
��� [Q2000]������������
� � P.308 ��
�(6)

(8) �[S2001]������
�������� � P.122 ��� 20 � �

21�  
 ��� [Q2000]��� �� �����
�����������

��� ��
����ε0 = εN-1 = 0 �P.308�
	�� 3� � 5� [S2001]
����� � P.122 ��� 22 24 � ��������� � ���

��������������� �� q0 = d0 � qn = dn �������

�� �� q0 = d0  ξ0 qn = dn  ξn �	 q0 = d0 � qn = dn�ξ0 ξn 0
���� ����ε0 = εN-1 = 0 �����  

	� [S2001] 	������[Q2000]����������� �
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3. B ���������	�(Idea)��  
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�� 2.1.1 ����
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[S2001]�[Q2000]���	����� 

���������
���

�	� �� � [Q2000] �� �� �� )(uk
jc ��������

//  
for ( i=k; i<n; i++ ) � t(i)
�
���  
for ( j=0; i<s; j++ ) 
{ 

//  
for ( i=k-1; i<n; i++ ) ��(2)�
����� Mk(i); 
��(9)������� P; 
��(9)����� Q; 
��� PX=Q; 
 
//  
for ( i=0; i<n; i++ ) ��
���� V’(i)=V(i)+X(i); 
 
//  
��(10)������ c(0)����	�� A(0);  
//A(0)��	�� 
��(11)���� k-1 ���
���� newV(0)~newV(k-2)  
//
�� k-1 ��� 
for ( i=2; i<=n-k; i+=2 ) 
{  

    ��(10)������ c(i)����	�� A(i); 
//
����� k-3 �� k-2 	 
��(11)�,�� k-3 �� k-2 ��� ���
���� 
newV(k+i-3)� newV(k+i-2); 

} 
k--; 
n--; 
t++; 

}  
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pk-1(u) = 0” �[S2001]P.120 ��� 9� � 6�  
 
[S2001]�[Q2000]� 2.1.1� 2.1.3��������		����	���

����
�����		���� 2 �� [Q2000]���  

�������� iV ��
���� iε ����
��� 

�=)(ˆ uk
jc   

������  

.,,1,0,0 knjS j −=== ��    (5) 

����� )(ˆ uk
jc � )(uk

jc ������� ����
 �������� k-1

�� k-2 ,����
���		����� k-1 � � P.307 ��	��
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	���� 20� � 16
�  

��������� ����� ��		���	� ������

� �������������� �� )(uk
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[S2001]������	��� 
�� 2  �
�
� 4 ����������� B ���� ���

� 5 � ��������
��������  
p(u) = …  (6)” �

P.121 � 3� � 6� ����� ����������	�  
 
[S2001]���� B ����������� 
����������  

�� 1  ��� B ��������
 
1) ���� 2 ������  
2) �� deBoor-Cox 
��� ����� 4 � 6 ��������

���  
3) �� 4 ������ 6 ���� �� ti, ti+1 i=0 1 …, T-1

������� ���������������� �� ���

������� �����������  
4) ���� 2 �������������� ����� ���� B
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��������  
5) �� 1 �� � P.121 ��� 12� � 1�  
���� 		�� [S2001]�� 1 ��� 1 �� 2 ���[Q2000]��

�� � [S2001]�� 1 ��� 3 �� 4 ���[Q2000]���� � �

�� ��� ��� ������	�������� �������	�

�� �

 
4. ������  

[Q2000]�� �
��		����������� � maxε �����

��
 		�������
���	����
 ����������

	��� ������ � P.310 ��	��� 6� � 3�  
[S2001]� �� 2 ���� B ���� q(u)���� B ���� p(u) 

1  ��������� ti (� ����� 1), � ti �������


p(u)  
2  �������� �� p(u)���� B ���� c(u) �� �

� p(u)����

� B ����  
3  �� c(u)� p(u)������������ �� 

3.1 
 c(u)� p(u)���������� tj  
3.2 
��[ui, ui+1] �� 
  (1) ui � ui+1 � p(u)���  
  (2) [ui, ui+1]�� tj; 
  (3) ��� 1 � 2 �������� ��[ui, ui+1]��  
3.3 �� p(u)���� ���
 ui ui+1 /2; 
3.4 � 2)  

4  �� c(u)� p(u)������������� ������ 1 �

������ q(u)  
5  �� 2 ��  � P.123 � 6� � 24�  

�� � 1 2 ��� 4)��[Q2000]� 2.2 ����� �����

����� � ���������������
�	���� �����

���
��� ����			
��
����� 
�����			
�	��� �
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������� �� ����
������� �������� ��
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2. [S2001]�����
����������� �������� �

����� B ����
���
� ������� B ����	����

����� �[
 2000]1 P.1 ��� 9� � 7� ����������  
�� [
 2000]� 2.1.2 � �� B ��
������ P.45 ��� 9�

� ����� B ����
��
� �[
 2000]P.46 � 2 3 � �

[deBoor1978]2) P.139 � 17 19� �
�(12a)�(12b)���� �
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����
� �[� 2000]3) P.111 � 10 13� �
� 6.5.10 [
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�� B �����
���� ��� 
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	����� ������	���������  
[Q2000]����� B ����	��������� ��
����

� 2000 � 8 � � [
 2000] ���
� [
 2000]�������[Q2000]
������ �� ��� B ����	��������� ����

�� ���� ���� �������  
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